Reglamento del Concurso de Seguidores de linea
XIV CIIMA 2025

El CONCURSO DE SEGUIDORES DE LINEA se desarrollara en el marco del XIV CIIMA 2025 y busca
fomentar el desarrollo de habilidades técnicas en diseno mecatronico, programacion, y control en el
ambito de la robdtica movil y lo vehiculos autonomos. Esta categoria consiste en premiar al robot
seguidor de linea que recorra una pista determinada (ver Figura 1) en el menor tiempo posible.
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Fecha: viernes 11 de abrilde 2025
Lugar: Plazoleta del Bloque H, ITM Sede Robledo
Seguidor de Linea Hora: 9:00 am

Velacista Inscripcidén por equipo: SIN COSTO
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Figura 1. Pista para el seguidor de linea IMA |20 RIMA
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Reglamento del Concurso de Seguidores de linea
XIV CIIMA 2025

Reglamento:
1. Elrobot debe tener como medidas maximas: 20cm de ancho x 25cm de largo (sin restriccion de altura ni peso).

2. El robot debera ser completamente auténomo, cualquier mecanismo de control podra ser empleado siempre y
cuando permanezca dentro del robot, y el mecanismo no interactue con un sistema de control externo (radiocontrol,
medios infrarrojos, bluetoooth, computadoras, etc.).

3. Se podra utilizar cualquier tipo de material para su fabricacion (motores, actuadores, sensores), pero NO se
aceptaran robots compuestos completamente por kits didacticos o algun otro que se le asemeje. En caso de
utilizar algun kit didactico, se tendra que demostrar cual fue el aporte o mejora significativa en el mismo.

4. El robot debera estar preparado para trabajar bajo condiciones de luz variadas, sin embargo, se procurara que
durante todas las competencias se mantengan las mismas condiciones de luz para todos los competidores.

5. Los robots deberan ser capaces de superar obstaculos en la pista de hasta 5mm de alto o una cavidad con una
profundidad de hasta 5Smm.
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6. Elrobot debe tener alimentacién DC por baterias. ING=NI=ZRAIA" ch i
Mecatronica y Automatizacion <

7. Elequipo participante debe ser de maximo 3 (tres) integrantes. CIIMA 12025 RIMA
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Reglamento del Concurso de Seguidores de linea
XIV CIIMA 2025
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(Robots participantes. Imagen de referencia).
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(Jueces y competidores del concurso de seguidores de linea. Imagen de referencia).

3



Reglamento del Concurso de Lucha de Robots
SUMO - XIV CIIMA 2025

ELl CONCURSO DE LUCHA DE ROBOTS SUMO - MODALIDAD 500gr. se desarrollara en el marco del
XIV CIIMA 2025 y busca fomentar el desarrollo de habilidades técnicas en diseio mecatronico,
programacion, y control en el ambito de la robdtica movil y lo vehiculos autbnomos. Esta categoria
consiste en una competencia de fuerza y estrategia, en la que participan dos robots sobre un Dohyo,
definido como una plataforma negra con borde blanco (ver Figura 2). El vencedor sera el robot que

saque a su oponente del Dohyo.

Fecha: viernes 11 de abrilde 2025

Lugar: Plazoleta del Bloque H, ITM Sede Robledo
Hora: 10:30 am

Inscripcidén por equipo: SIN COSTO
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Figura 2. Dohyo y robots Sumo de 500gr.




Reglamento del Concurso de Lucha de Robots
SUMO - XIV CIIMA 2025

Reglamento:

1.

El robot debe tener como medidas maximas: 10cm de ancho x 10cm de largo (sin restriccion de altura), y pesar
como maximo 500 gr.

2. Elrobot debe ser auténomo.

3. Elrobot no puede interactuar con otros sistemas (maquinas, humanos o cualquier otro sistema).

4. Elrobot no debe ser expandible.

5. Elrobot puede tener fuente de energia libre pero auténoma.

6. ElLrobot no debe tener elementos que danen al robot del oponente ni a los bordes del Dohyo.

7. Laimplementacion de sensores es de forma libre. Deben tenerse en cuenta las condiciones de luz. Ademas, se debe
considerar posibles interferencias en los sensores cuando ambos equipos usen los mismos tipos de sensores.

8. Previa a la competencia se hara una prueba de funcionamiento a los robots, en la cual cada uno de los robots tendra
que partir del centro del Dohyo y llegar a uno de los bordes evitando salirse del Dohyo, Robot que no cumpla con
esta prueba no podra participar en el concurso. .
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9. El equipo participante debe ser de maximo 3 (tres) integrantes. ———=—©) [N

10.ELlrobot debe de ser disefiado para iniciar el combate 5 segundos después que e RIMA

el concursante presione un botén de inicio.
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Concursos roboticos- XIV CIIMA 2025
iInscribe a tu equipo y no te quedes por
fuera!

LINK DE INSCRIPCION: https://forms.gle/1SBSUgZciHQkal BJA

https://www.redrima.org/ciima-2025/

I/ Congre acion Ide:,.;.\: [( \
|NG Nl Rl/\ KQ

GGGGGGGGGGGGGGGGGGGGGGG

Para mayor informacién, dudas o inquietudes, por favor contactar a
wimarmoreno@itm.edu.co



https://forms.gle/1SBSUqZcjHQkqLBJA
https://www.redrima.org/ciima-2025/
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